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正齒輪名稱
齒輪齒形
模數
壓力角
齒數
齒冠圓直徑
節圓直徑
齒根圓直徑
轉位係數
轉位量
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PPS 400 500 600 700 800 900 1000

Pull in 3.97 3.47 3.06 2.72 2.62 2.3 2.14

Pull out 5.2 5.1 5.03 4.72 4.2 3.77 3.47

VOLTAGE3.3V
RESISTANCE OFCOIL20Ω
2‐2PHASE EXCITATION

2.0V~6.0V 3.3V

18° 2.18gBI-POLAR2-29.2mm

800  0.165/Phase
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